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"Idee:

ByteBuddy: Ein Teleprasenzsystem
mit dem InMoov- Roboter, KI-
Gestenerkennung und VR- Brille
zur Ubernahme der Robotersicht

und Headtracking

Funktionsweise:

* Gestenerkennung mittels Kamera und KI

* Headtracking via VR- Brille
 Dateniibermittelung iber MQTT

 Ansteuerung der jeweiligen Servomotoren
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* Der Livestream fiir die VR- Brille lauft auf einem Raspberry Pl
* Die Sensordaten von der VR- Brille und die Daten der Gestenerkennung werden
uber MQTT auf einen ESP32 gesendet
* Der ESP32 ist ausgestattet mit einem PWM- Modul und steuert die benétigten
Servomotoren an
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